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1. Allmant

MA-37 och MA-38 #r tilsammans en universal linje switch. N&r manga terminaler
maste dela p& en kommunikationslinje #r MA-37, MA-38 en utmarkt I6sning. Det ar

ocks4 [ampligt att anvinda enheterna nir flera datorer maste dela pa en terminal eller
kommunikationslinje.

MA-37, MA-38 g4r att anvinda lika bra till synkrona som asynkrona system.

Det gar att kombinera MA-37, MA-38 s4 att man kan 4 upp till 14 portar antingen
DCE eller DTE. Varje MA-38 har tvé omkopplingsbara portar. MA-37 har en
omkopplingsbar port. Samtliga portar f6ljer EIA RS-232-C eller CCITT V.24 standard.

Det atgar alitid en MA-37 kontrollenhet. Antalet MA-38 expansionsenhet #r valfritt
mellan 1 upptill 7. Genom denna modulisering behdver man i varje enskilt fall bara
betala fér det antal portar man behéver. Det 4r ocksa enkelt att komplettera och

Det &r signalerna RTS och DCD som styr vilken port pA MA-38 som skalil kopplas till
MA-37. RTS styr nir portarna & DCE och DCD nar portarna &r DTE koppplade. MA-38
gdr &ven att styra med en extern signal, t.ex. ett rela.

Man behéver inte utfsra nagra byglingar eller andra ingrepp i linjedelaren for att den
ska passa till olika Overfdringshastigheter, bitantal, paritet eller linjeprotokoll. Fér
synkrona system #r det daremot mdjligt att vilja vilken klocka som skall vara styrande
i systemet.

MA-38 finns &ven i en specialvariant MA-38 B.O se punkt 5.

P& kortfronterna finns lysdiodindikeringar som hjélp vid kontroll och felsékning.
Mycket viktigt!

Satt aldrig i eller ta ur en enhet ur racken med spénningen pA. D& forstors palarna i
MA-38. ¥
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Beskrivning

Linjedelare anvinds nar ménga terminaler skall dela pPa en
kommunikationslinje, eller nar flera datorer skall dela pa en terminal.
MA-37, MA-38 gar att koppla om f5r en mangd olika driftsfall. Det gér
att MA-37, MA-38 gar att anvinda i elt ndstan o#ndligt antal
applikationer.

Mekanik

Uppbyggnad

Linjedelaren bestar av tva enheter,

MA-37 Kontrollkort med en port.

MA-38 Expansionskort med tva portar,

Till varje MA-37 gar det att ansluta upp till sju stycken MA-38 i ett 19"
ramverk, RV-01. Varje kretskort har screentryckt frontpanel och baktill
honkontakter av DB25-S typ.

P& kortfronterna finns lysdiodindikeringar som visar status och
aktiviteter samt div switchar.

Montering

MA-37, MA-38 #r avsedd att monteras i WESTERMO 1g* ramverk, RV-01.
RV-01 har plats for 2 st matningsdon PS-02 och upp till 8 enheter t.ex. 1 st
MA-37 och 7 st MA-38. :

Denna uppbyggnad ger fran en port i datorn 14 linjer ut, som kan anslutas till:
terminaler, skrivare modem etc. MA-37 och MA-38 &r anslutna till varandra
via en signalbuss, som fysiskt utgdrs av en flatkabel, som ansluts pa
kortfronterna.

Det finns att anvéinda en mindre kapsling i bordsutférande for t. ex. en MA-37 och
en MA-38. Konsultera Westermo Teleindustri AB vid sAdana behov.

Funktion

Det &r stift 4 (RTS) i portarna pa MA-38 som bestémmer vilken port som skall
vara kopplad till porten pA MA-37 nar MA-38 portarna 4r DCE kopplade. Nar
MA-38ans portar ar DTE kopplade &r det stift 8 (DCD) som styr. {Jamfér med
blockschema) om flera Enheter skulle gbra séindbegéran samtidigt s& blir det den
som &r 6rst som blir vald.

Med switchen pA MA-38ans front kan man vélja mellan "A", "AUTO" och "B",

| lage "AUTO" har bade A- och B-kanalen tillgang till porten p& MA-37. Om man
sa dnskar kan en av kanalerna kopplas fast till porten pA MA-37, genom att
switchen sétts i [4ge "A" eller *B" &ven i detta [&ge kravs dock en RTS/DCD-signal
for att koppla in hela signalsnittet. \
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Funktions mod 1.

(Géller ej MA-38 B.0} Bygla J5 pa MA-38 enligt installationsanv. 3.1. Mod 1
innebdr att nar MA-38 stér i DCE I4ige sa ar RD, DSR, DCD, RCG, TG, Cl,

allid inkoppplade. Och nar MA-38 star i & DTE lage s& & TD, DTR, alltid
inkopplade. Det i sin tur betyder att enheterna som  4r inkopplade till portarna
kan ligga och lyssna. Och n&r de uppfattar sin polladress kan de svara genom att
ldgga upp sin RTS nar det & DCE port och DCD nar det & DTE port. Och nér en
port har blivit vald s& kopplas resten av snittet in. Nar en port har blivit vald s&
kan inte n&gon annan komma in och bryta férrén RTS/DCD har gatt ner igen.

Funktions mod 2

ByglaJ5 p& MA-38 enligt installations anv. 3.1. Mod 2 innebar att alla signaler
switchas istéllet for eft f&tal som i mod 1. Det innebar ocksa att en annan kanal
kan g4 in och bryta av &ven om RTS/DCD inte har gatt ner. Med andra ord 4r det
alltid den port som har lagt upp RTS/DCD senast som har tillgang till porten

pad MA-37.

Taktaterkoppling

Taktaterkoppling anvands endast vid synkron Gverféring. Taktaterkopplingen
fungerar bara nir MA-38 &r DTE kopplad. Taktaterkoppling innebar i det har
fallet att TC kopplas till EXC. Det sker genom att man stter J3 pa MA-37 och J6
pa MA-38 i lage taktaterkoppling. Vid normal drift det vill sdga néar
kanalvaljarswitchen star i lage A eller AUTO, &r det TC fran port A i

MA-38 som kopplas till TC i MA-37 och vidare till EXC i alla andra MA-38
portar. Om flera MA-38 anvinds sa far bara J6 pa den MA-38 som har MASTER
MODEMET p4 sin A port vara i lage 2. Vill man av nagon anledning att TC fran port
B skall styra s4 méaste man fiytta 6ver kanalvaljarswitchen till B.

Extern trigingéng

Denna ing&ng kan man anvinda nar man vill styra MA-38 med en hégre signal
&n den som utgdrs av RTS/DCD eller vill styra med ett rels.

- Man kopplar in extern ingangen genom att bygla J1 och J2 enligt
installationsanvisning 3.1,

- Man kan ocksé bestamma om Pin 2 resp. 4 pa bakplanet | Westermo ramverk
RV-01 skall kopplas till jord eller via ett motstand till + 12V. Detta sker med
byglarna J3 och J4.

- Man anviénder linjeansiutningen pa ramverket som ingéngar till Ext trig.
Ingang nummer 1 och 2 &r f6r A-kanalen och 3, 4 &r for B-kanalen.

Skruvplint ramverk RV-01

1 Trigingéng A
21 O0eller 12V enligt 3.1

3| Trigingadng B
4 1 Oeller 12V enligt 3.1 ~
51 0V
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Prioritering
Prioriteringen fungerar bara i mod 1.
Prioriteringen fungerar pa féliande satt.

A-kanalen pa varje MA-38 har foretrade fore B-kanalen.
En férutsattning 4r att kanalvéljarswitchen star i tage AUTO. Annars viljs den
kanal som switchen anvisar.

Larmindikering p& RTS/DCD

Det finns en majlighet att f4 en larmfunktion pa MA-37. Den fungerar p4
féljande sitt:

N&r RTS/DCD gar 14g pa grund av ait nagot t.ex. har gatt sénder, sa trader larmet
i funktion. larmet g&r att stilla in for olika funktioner genom att flytta J1, J2
och J4. Med J1 kan man bestdmma om man vill ha en fordrdjning pa larmet eller
inte. Férdréjningen &r ca 2 sek. Med J2 kan man bestdmma vilken funktion

DCD lysdioden skall ha. | det ena laget visar lysdioden DCD signalens status. [ det
andra laget visar lysdioden status pa larmet. Det vill sdga nar larmet 4r aktiverat
sd &r lysdioden slickt. Det kan vara bra nar man har flera MA-37 i ett rack. Med
J4 kan man vélja om man vill ha larm eller inte. Samma funktion har switchén
pa frontpanelen namnd ALARM OFF. Nar larmet har tratt i funktion kan det bara
stangas av med ALARM OFF knappen pa fronten.
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MA-37 och MA-38 kan genom en rad instéliningsméjligheter anpassas
till ett flertal olika driftsférhallanden.
3.1 BYGLINGAR
Omkopplarna som sitter pa respektive kretskort har placering och
funktion enligt fdljande:
MA-37
Placering pa kretskort;
( Numrering av Val av f6r 5 al
| e omkopplare J1 al av férdréjning pa alarm
J1 mJ2 J3 P J2  Val av DCD lysdiodens funktion
3 J3  Val av taktaterkoppling
o 2 [J1-J2 . (endast vid synkron éverféring)
1 J4  val av larmfunktion

i 123 {J3-J4
D: J4

Alarmférdréjning J1 J3

Taktaterkopplin
Ingen férdréjning 1= I 112]3 sreoppiing
e o DS Ingen aterkoppling *
Fordrdjnning 2 sek{ A H-C Jterkoppl. av klocka

DCD indikatorns

funktion. J2 m N
LARM PA/AY
Larm Status 3 ;l: :;_ _% 3 '
> W Urkopplat *
DCD Status P Py . ud Inkopplat
> = Bygel

* o= Fabriksinstalining



MA-38

Placering pa kretskort:

Ji
—
J2
—
[
Js J3
/ [
e J4
J1 Trigsignal
11213 kanal B
H(C Ext. signal +6 - +40V/
M| bcomTs  *
J3 Spénning pa
1| o] 5| bakplansutgang A
I oV *
—(] +12v
J5
11213 Funktionsmod 1)
> Mod { *
| Mod2
1) S8 2.2.1

Numrering av
omkopplare

[T23 Jot-ue
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Funktion:

J1
J2
J3
J4
J5
J6

Val av trigsignal for kanal B
Val av trigsignal fér kanal A
Val av spanning pa bakplanets pol2
Val av spénning pa bakplanets pol 4

Val av funktionsmod
Val av taktaterkoppling

{endast vid synkron bvarfdring)

J2

Trigsignal

kanat A

Fxt. signal +6 - +40V/]

DCD/ATS *

J4

Spénning pa

bakplansutgang B

ov *

+12V

Taktaterkoppling

ingen &terkoppling*

2
>
<

Aterkoppl. av klocka

)—(C = Bygel

* —

= Fabriksins!éllnl’gg



3.2 DCE/DTE Omkoppling

MA-37

DCE-Koppla in flatkabel mellan kontakterna X1 och X3
DTE-Koppla in flatkabel mellan kontakterna X2 och X3

1 DCE* 1 DTE

x
&S
S

MA-38

DCE- A kanalen kopplas till kontakt X3
B kanalen kopplas til! kontakt X1

DTE- A kanalen kopplas till kontaki X4
B kanalen kopplas till kontakt X2

DCE 1 DTE*

8(15)

ol
woll[xe

x1[|§ X2
xaﬂg X4

* Fabriksinstélining.



4.1 Flera terminaler delar pa en dator

DCE

DCE DTE
MA-38 MA-37
A
DTE DCE
RTS
T > >8TS Ma-1e
B
T > RTS
MA-38
. ~ RTSIA
B
- . RTS
-

Nar MA-38 &r kopplad som DCE &r det RTS som styr MA-38,

MA-12

RCD

9 (15)

DTE

DATOR
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MA-38 B.O &r en specialvariant av MA-38, som med férdel kan anvindas da

en process 8vervakas av flera datorsr och man vill kunna styra den fran en
gemensam tarminal,

Ex.
DTE DT DTE DTE
D D D D
DCHGA-12 DCH 12 DCE\1a-12 DOH \1a-12
DCE
MA-19 DCE| pa.19 MA-19 MA-19

DTE

MA-38 A1 MA-38 B1 MA-38 A2 MA-38 B2

DCE
MA-37

DTE

Nar kanalvaljaren star i lige auto fungerar MA-38 B.O p& samma sétt som den vanliga
MA-38'an gér i mode 2. D.v.s. MA-38 B.O startas upp med en positiv flank pa nagon av
RTS/DCD ingang. Se 2.2.2,

Nér kanalvéljaren star i lige A eller B s4 ligger hela snittet fast och behéver inte

startas upp med nagon RTS/DCD signal, Det betyder att man kan skicka data fran
terminalen till den dator man valt med switchen

[}



6. SPECIFIKATION
Overféring

Gréanssnitt
Overféringshastighet

Indikatorer

Matningsspanning

Temperaturomrade
Luftfuktighet
Dimensioner

Vikt

Montering

Asynkron, synkron
Full/Halv Duplex eller Simplex

EIA RS-232C/CCITT Vv.24/v.28
0 - 19200 BIT/S

RTS, CTS, DCD, RD, TD, POWER (MA-37)
Kanal A, kanal B, POWER (MA-38)

Fran PS3-02

5-50°C
0 - 95 % (Relativ), utan kondens
145 x 130 x 40 mm

0,15 kg (MA-37)
0,2 kg (MA-38)

Monteras | Westermo's RV-01 rack.
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